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Этот паспорт предназначен для изучения конструкции, работы и правил эксплуатации модуля управления пожаротушением (далее – модуль).

1 Общее описание
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Модуль предназначен:

-
для активации средств противопожарной защиты в автоматическом и ручном режимах;

-
осуществления ручного или автоматического пуска пожаротушения;

-
оповещения о начале  задержки на пожаротушение и (или) начало пожаротушения;

-
формирования задержки на запуск средств пожаротушения;
-
индикации состояния модуля и его режимов работы;

-
контролирование шлейфа исполняющего устройства (электромагнитного клапана, пиропатрона); 

-
контролирование питания исполняющего устройства.
2 Целостность и комплектность
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       После распаковки прибора необходимо:
· провести его внешний осмотр и убедиться в отсутствии механических повреждений;

· проверить комплектность, которая должна соответствовать таблице 2.1.        
Таблица 2.1 – Комплексность 
	Наименование
	Обозначение
	шт.
	Примечание

	МУП
	ААЗЧ.425532.001
	1
	

	ПУИ (панель управления и индикации)
	ААЗЧ.425532.002
	1
	*

	Паспорт МУП
	ААЗЧ.425532.001 ПС
	1
	

	Комплект монтажных и запасных частей
	
	1
	В соответствие с  разделом 13

	 Примечание. * - по отдельному заказу


3 Конструкция и принцип работы

3.1 Модуль выполнен в виде отдельного блока в металлическом корпусе. Питание модуля осуществляется от ППКП, ток для запуска установки пожаротушения и оповещения может обеспечиваться ППКП или внешним источником питания, в зависимости от необходимой мощности.
3.2 В автоматическом режиме работы модуль работает совместно ППКП серии “Тірас-П” или аналогичными приборами.

3.3 Входы активации модуля подключаются к выходам прибора. При активации обеих входов активации модуля включается оповещение о начале эвакуации персонала, и начинается задержка на включение пожаротушения (далее – задержка), если она запрограммирована. По окончанию задержки происходит активация устройств пожаротушения.

3.4
Модуль может работать также в автономном режиме работы, без подключения к ППКП. В таком случае активация средств противопожарной защиты происходит в ручном режиме.
4 Режимы работы

Дежурный – модуль находится в дежурном режиме когда:

–
все цепи исправны (выход ВН не активен);

–
все входы в дежурном режиме (см. таблицу 4.1);

–
напряжение питания в норме.

Задержка (если запрограммирована) – модуль находится в этом режиме от момента активации входов 1 и 2 на время задержки на активацию. Если во время задержки вход 1 или 2 перешел в дежурный режим, то модуль возвращается в дежурный режим. Если входы остаются активированными по окончанию задержки – модуль переходит в режим гашения. Во время задержки активируется выход ОПОВ. Во время задержки мигает внешний индикатор ЗП.

Гашение – наступает по окончанию задержки или после активизации входа РП. Во время гашения на выход П подается напряжение из входа UП на время активации выхода П. Во время гашения светится индикатор ЗП и активирован выход ОПОВ.

Ручной пуск (автономный режим) – во время автономного режима модуль не реагирует на состояние входов активации 1 и 2, активация выхода П возможна только с помощью входа РП. Переход к автономному режиму осуществляется с помощью активации входа ВП во время задержки или при нахождении переключателя Sw2-1 в положении “ОN”. Во время режима светится индикатор ІРП.

Неисправность – режим возникает при таких условиях:

–
один или несколько входов несправны (см. табл. 4.1);

–
выход «П» неисправен;

–
блок питания неисправен.

Во время нахождения в режиме неисправности у модуля активирован выход ВН. Переход из режима неисправности в дежурный режим осуществляется автоматически после устранения неисправности.

Условия формирования режимов работы контролируемых шлейфов приведены в таблице 4.1.
Таблица 4.1

	Шлейф
	Режим

	
	Дежурный
	Активный
	Неисправность

	РП, ВП
	2,2>Rш>1,1
	3,3<Rш<11

0,29<Rш<0.9
	0,27>Rш>32



	ДТ, ЗД
	2,2>Rш>1,1
	3,3>Rш>11
	0,9>Rш>32

	1, 2
	
	
	

	П (между П+ і П-)
	2,2>Rш>1,1
	-
	0,9>Rш>3,3

	    Примечание. Rш – сопрпотивление шлейфа, кОм.


5 Входы и выходы

Подключения входов и выходов осуществлять в соответствии с приложением А.
Входы.
1, 2 – входы автоматической активации выхода П. Активация обеих входов приведет к началу отсчета задержки на активацию выходов П и ОПОВ. Если по окончанию задержки  входы будут оставаться активированными, модуль переходит в режим гашения. Если задержка не запрограммирована – модуль переходит к режиму гашения. Если во время задержки оба входа перешли в дежурный режим то модуль возвращается к предыдущему режиму работы.
ВП – отмена режима гашения. Активизация входа ВП во время задержки приводит к остановке задержки, при этом модуль не реагирует на сигналы от входов 1 и 2. Во время остановки задержки светится индикатор „Отмена пуска”. Если вход ВП активизирован перед началом задержки это принимается модулем как неисправность – мигает индикатор „Отмена пуска„ и активизируется выход ВН.
РП – ручной запуск пожаротушения. Активация входа РП на время более 2 секунд приведет к немедленному переходу в режим гашения, независимо от состояния входов 1, 2, ЗД и входу ВП. При успешной активации выхода П светится индикатор „Задержка/Пуск”. Если вход ДТ активирован, а выход П или блок питания неисправны – активация выхода П не происходит, при этом мигает индикатор „Задержка/Пуск” и индикатор несправной цепи на плате модуля.
ЗД – вход „Зона доступа”. Если ЗД не находится в дежурном режиме то по окончанию задержки модуль переходит в режим ожидания дежурного режима ЗД, при этом светится индикатор „Контроль доступа”. Если вход ЗД перешел в дежурный режим, по окончании задержки, модуль переходит к режиму гашения.
ДТ – вход „датчик давления”. Вход контролирует давление в газовых баллонах или исправность других контролируемых частей установки пожаротушения. Если вход активирован, то активация выхода П не происходит при любых обстоятельствах. При этом выход ВН переходит в активное состояние. Если вход ДТ находится в режиме неисправности, активация выхода П  от входов 1 и 2 не происходит.
+12, 0В – вход питания модуля. В автоматическом режиме работы модуля используется для сброса (кратковременное снятие напряжения питания).
UП+, UП- - вход для подключения внешнего источника питания напряжением (11-30) В для питания выхода П. Вход контролируется на наличие необходимого уровня напряжения. Номинальное входное напряжение выбирается с помощью джемпера 12/24 на плате модуля.
Выходи.

0В – схемная земля.

П (П+, П-) – контролируемый выход для подключения исполняющего устройства (пиропатрона или электроклапана). Выход контролирует целостность шлейфа питания к исполняющему устройству.
ВН – выход для передачи сигнала о неисправности (типа «открытый коллектор»). Активизируется при возникновении режима неисправности входов РП, ВП, ДТ, ЗД, 1, 2, Uп+, Uп-, выхода П и при активации выхода ВП во время дежурного режима модуля.
ОПОВ. – выход для подключения оповещения о задержке и пожаротушении. Активизируется в начале задержки или при активации выхода РП. Исполнение - сухой контакт нормально разомкнутого реле.
ЗП – выход на индикатор „Задержка/Пуск”. Индикатор мигает при отсчете задержки, и светится во время активации выхода П (светится также и после активизации выхода П, если выход работает в импульсном режиме).
ІЗД – выход на индикатор „Зона доступа”. Индикатор светится в случае неготовности входа ЗД во время задержки.
ІВП - выход на индикатор „Отмена пуска”. Светится во время активации входа ВП во время задержки, мигает при:

· 
активации входа ВП в дежурном режиме;

· 
неисправности источника питания;

· 
активации входа ДТ;

· 
во время задержки, если входы ДТ, ВП, UП находятся в режиме неисправности.
Индикаторы на плате
ВО (внешнее оборудование) – мигает при активации  или неисправности шлейфа ДТ и при неисправности шлейфов 1 и 2; 
ОП (отмена пуска) – мигает при неисправности шлейфа ВП или при неисправности питания выхода П, светится при активации шлейфа ВП. Не светится если вход в дежурном режиме.
БП (блок питания) – неисправность блока питания (напряжение на входе UП ниже нормы), в дежурном режиме постоянно светится.
РП (ручной пуск) – мигает только при неисправности шлейфа РП, светится при активации РП, в дежурном режиме не светится.
ПП (пиропатрон) – мигает при неисправности шлейфа выхода П, светиться при активации выхода П;

ЗД (зона доступа) –  мигает только при неисправности шлейфа ЗД, светится при активации ЗД, в дежурном режиме не светится.
6 Органы управления

Органы управления предназначены:

Джампер 12/24 – задает номинальное напряжение контроля входа UП. При замкнутых контактах – контролируется напряжение 12В, при разомкнутых – 24В. 

Кнопка „Прог.” – рабочем режиме выполняет функцию сброса модуля после гашения, нажата при подаче питания – осуществляет вход в программирование модуля.

Переключатели SW1 и SW2 используются для программирования модуля в режиме программирования.
7 Подготовка к работе

7.1 Рекомендации по подключению
1. Защитные диоды и оконечный резистор на выходах П+ и П- должны быть установлены непосредственно возле контактов исполняющего устройства, и при возможности защищены корпусом.
2. МУП и блок питания должны быть как возможно ближе расположены к УПГ. Это необходимо для уменьшения длины проводов между МУП и УПГ и предотвращения падения напряжения на них при больших токах запуска УПГ.
3. Если сигнальный шлейф для автоматического запуска МУП (входы 1 и 2) имеет большую длину, рекомендуется использовать экранированный провод типа «вита пара».
4. Рекомендуемое поперечное сечение проводов для выхода запуска УПГ при максимальном токе запуска 5А – не менее 0,75мм2 для медного многожильного провода.
5. Для подключения МУП со стороны ППКП «Тирас-П» использовать только МРЛ-2.

7.2 Подключение входов – выходов

Подключение входов и выходов необходимо осуществлять соответственно приложению А. Если любой из входов РП, ВП, ДТ и ЗД, не используются, его необходимо заглушить резистором 1,5 кОм (между клеммами «0В» и соответствующим входом).

Для управления работой МУП возможно подключение ПКИ (раздел 7.4).

Внимание! К МУП возможно подключить только один ПКИ. При необходимости управления МУП больше, чем из одной точки, необходимо использовать устройства ручного запуска и остановки.

При использовании ПКИ только в качестве индикации (только при подключении выходов ЗП, ІЗД и ІВП) количество параллельно подключенных ПКИ не ограничивается.
7.3 Программирование временных параметров МУП

Вход в программирование. 

Для входа в программирование необходимо:

-
выключить питание модуля;

-
нажать кнопку „Прог” на плате модуля;

-
включить питание, через 2 секунды отпустить кнопку.
Программирования времени задержки.  Время задержки – это интервал времени от активации входов 1 и 2 до активации выхода П (время на эвакуацию).  

На SW1 все переключатели перевести в положение „OFF”. На SW2 установить необходимое время и нажать кнопку „Прог”. Комбинации переключателей для установки времени задержки на SW2 (1234):
	SW2
	Время, сек.
	SW2
	Время, сек.
	SW2
	Время, сек.

	0000
	0
	1010
	100
	0101
	200

	1000
	20
	0110
	120
	1101
	220

	0100
	40
	1110
	140
	0011
	240

	1100
	60
	0001
	160
	1011
	260

	0010
	80
	1001
	180
	0111
	280


Программирование времени активации выхода П.  Время активации – это время, на которое буде активирован выход П.  

Переключатель SW1-1 в положении „ON”. На SW2 установить необходимое время и нажать кнопку „Прог”. Комбинации переключателей для установки времени активации на SW2 (1234):
	SW2
	Время, сек.
	SW2
	Время, сек.
	SW2
	Время, сек.

	0000
	постійно
	0100
	4
	0010
	16

	1000
	2
	1100
	8
	1010
	32


Выход с программирования 

Для выхода из режима программирования необходимо обесточить модуль. При следующей подаче питания модуль перейдет в один из рабочих режимов.
7.4 Подготовка ПКІ к работе 

Соединить одноименные контакты ПКИ и МУП, проверить работоспособность индикации и кнопок в разных режимах работы. По окончанию проверки опломбировать кнопку ручного пуска АСПТ, как показано на рисунке 1. Раскладка контактов для подключения ПКИ – приложение А, рисунок А.3.
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Рисунок 1 – внешний вид ПКИ с пломбой.

8 Технические характеристики


	Параметр
	Значение

	Ток потребления по входу +12, мА, не более

  - в дежурном режиме

  - в режиме пожара
	50

160

	Максимальное напряжение коммутации выхода „ОПОВ”, В
	28

	Максимальный ток коммутации выхода „ОПОВ”, А
	2

	Максимальное напряжение коммутации выхода „UП”, В
	28

	Максимальный ток коммутации выхода „UП”, А
	5

	Сопротивление проводов входов, Ом, не более
	220

	Сопротивление потерь между проводами входов, кОм, не менее
	50

	Время готовности модуля, секунд, не более 
	2

	Габаритные размеры МУП, мм, не более (в корпусе)
	155х110х30

	Габаритные размеры ПКІ, мм, не более
	116х82х27

	Масса, грам., не более
	80

	Средняя наработка на отказ, часов, не менее
	40000

	Средний срок службы, лет, не менее
	10


9 Свидетельство о приемке  


	       Модуль МУП с версией  программного обеспечения MUP    отвечает техническим условиям

ТУ У 31.6-25499704-004:2005 и признан пригодным для эксплу-атации.
Заводской номер прибора указан в правом верхнем углу обложки паспорта. 
	 Дата изготовленная, печатка СТК




10 Свидетельство о повторной приемке  

Прибор, который находится на складе ВКПФ „Тирас” более 6 месяцев, подлежит перепроверке перед отгрузкой.
Дата повторной проверки _______________

Представитель СТК предприятия __________________ м.п.

11 Гарантийные обязательства 


Производитель гарантирует соответствие прибора требованиям технических  условий в случае соблюдения потребителем  условий эксплуатации, транспортировки, хранения и монтажа, установленных техническими условиями предприятия-производителя. Срок действия гарантии – 24 месяца с даты выпуска или с даты перепроверки прибора.
12 Информация о ремонте

Ремонт прибора производится предприятием-производителем. 

Бесплатному ремонту подлежат приборы, в которых не закончился срок действия гарантии и эксплуатация которых производилась согласно данного паспорта.

Для осуществления ремонта прибор высылается вместе с письмом, в котором должны быть указаны: характер неисправности место эксплуатационника прибора, контактный телефон лица по вопросом ремонта.
13 Перечень монтажных и запасных частей

Таблица 13.1 – перечень запасных частей МУП

	Наименование
	Количество, шт.

	 Резистор 0.5 Вт - 1.5 к0м ±1%
	7

	 Резистор 0.5 Вт - 2.2 к0м ±1%
	2

	 Диод 1N5408 (3А, 100В)
	2

	 Светодиод зеленый L53GD
	1

	 Светодиод желтый L53YD
	1

	 Светодиод красный L53HD
	1


Таблица 13.2 – перечень запасных частей ПКИ
	Наименование
	Количество, шт.

	 Пломба бумажная
	6


Приложение А

Схемы электрических соединений
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Рисунок А.1 – Подключение входов та выходов МУП



Рисунок А.3 – пример схемы подключения МУП с использованием ПКИ





Рисунок А.2 – пример схемы подключения МУП к ППКП „Тирас-4П”
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