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Цей паспорт призначений для вивчення конструкції, роботи та правил експлуатації модуля управління пожежегасінням (далі – модуль). 

1 Загальний опис
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Модуль призначений:

· для активації засобів протипожежного захисту в автоматичному та ручному режимах;

· ручної або автоматичної відміни пуску пожежегасіння;

· оповіщення про початок  затримки на пожежегасіння і (або) початок пожежегасіння;

· формування затримки на початок пуску засобів протипожежного захисту.

· індикації стану модуля та його режимів роботи;

· контролювання шлейфу виконуючого пристрою (електромагнітного клапану, піропатрону); 

· контролювання живлення виконуючого пристрою.

2 Цілісність та комплектність
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Після розпаковування приладу необхідно:

· провести його зовнішній огляд і переконатися у відсутності механічних ушкоджень;

· перевірити комплектність, що повинна відповідати таблиці 2.1.                   

Таблиця 2.1 – Комплексність модуля
	Найменування
	Позначення
	шт.
	Примітка

	МУП
	ААЗЧ.425532.001
	1
	

	ПКІ (панель керування та індикації)
	ААЗЧ.425532.002
	1
	*

	Паспорт МУП
	ААЗЧ.425532.001 ПС
	1
	

	Комплект монтажних та запасних частин
	
	1
	Відповідно до розділу 13

	 Примітка. * - за окремим замовленням


3 Конструкція та принцип роботи


3.1 Модуль виконаний у вигляді окремого блоку в металевому корпусі. Живлення модуля здійснюється від ППКП, струм для запуску установки пожежегасіння та оповіщення може забезпечуватися ППКП або зовнішнім джерелом живлення, в залежності від необхідної потужності.

3.2 В автоматичному режимі роботи модуль працює з ППКП серії “Тірас-П” або аналогічними приладами.


3.3 Входи активації модуля підключаються до виходів приладу. При активації обох входів активації модуля включається оповіщення про початок евакуації персоналу, та розпочинається затримка на включення пожежегасіння (далі – затримка), якщо вона запрограмована. По закінченню затримки відбувається активація пристроїв пожежегасіння.


3.4
Модуль може працювати також в автономному режимі роботи, без підключення до ППКП. В такому випадку активація засобів протипожежного захисту відбувається в ручному режимі.

4 Режими роботи


Чергування – модуль знаходиться в режимі чергування коли:

· всі кола справні (вихід ВН не активний);

· всі входи в черговому режимі (див табл. 4.1);

· напруга живлення в нормі.

Затримка (якщо запрограмована) – модуль знаходиться в цьому режимі від моменту активізування входів 1 та 2 на час затримки на активізування. Якщо під час затримки входи 1 та 2 перейшли в черговий режим, то модуль повертається в режим чергування. Якщо входи залишаються активованими по закінченню затримки – модуль переходить в режим гасіння. Під час затримки активується вихід ОПОВ. Під час затримки мигає зовнішній індикатор ЗП.

Гасіння – настає після закінчення затримки або після активізації входу РП, та триває до скидання модуля. Під час гасіння на вихід П подається напруга зі входу UП на час активації виходу П. Під час гасіння світиться індикатор ЗП та активований вихід ОПОВ.

Ручний пуск – під час режиму ручного пуску модуль не реагує на стан входів активації 1 та 2, активація виходу П можлива тільки за допомогою входу РП. Перехід до режиму ручного пуску здійснюється за допомогою активації входу ВП під час затримки або при знаходженні перемикача SW2-1 в положенні “ОN”. Під час режиму світиться індикатор ІВП.

Несправність – режим виникає при таких умовах:

· один або декілька входів несправні (див. табл. 4.1);

· вихід П несправний;

· блок живлення несправний.

Під час знаходження в режимі несправності в модуля активований вихід ВН. Перехід з режиму несправності в режим чергування здійснюється автоматично при усуненню несправності.

Умови формування режимів роботи шлейфів, що контролюються, наведені в таблиці 4.1.

Таблиця 4.1

	Шлейф
	Режим

	
	Черговий
	Активний
	Несправність

	РП, ВП
	2,2>Rш>1,1
	3,3<Rш<11
0,29<Rш<0.9
	0,27>Rш>32


	ДТ, ЗД
	2,2>Rш>1,1
	3,3>Rш>11
	0,9>Rш>32

	1, 2
	
	
	

	П (між П+ і П-)
	2,2>Rш>1,1
	-
	0,9>Rш>3,3

	    Примітка. Rш – опір шлейфа, кОм.


5 Входи та виходи


Підключення входів та виходів здійснювати у відповідності з додатком А.

Входи.
1, 2 – входи автоматичної активації виходу П. Активація обох входів призведе до початку відліку затримки на активізування виходу П та активізування виходу ОПОВ. Якщо по закінченню затримки  входи будуть залишатись активованими відбувається активізування виходу П. Якщо затримка не запрограмована – модуль переходить до режиму гасіння. Якщо під час затримки обидва входи перейшли в черговий режим то модуль повертається до попереднього режиму роботи. 

ВП – відміна активізування виходу П. Активізація входу ВП під час затримки призводить до блокування затримки, при цьому модуль не реагує на сигнали від входів 1 та 2. Під час блокування затримки світиться індикатор „Відміна пуску.” Активізування ВП після закінчення затримки не дає ніякого ефекту. Якщо вхід ВП активізовано до початку затримки це приймається модулем як несправність – мигає індикатор „Відміна пуску„ та активізується вихід ВН.

РП – ручний запуск пожежегасіння. Активізування входу РП часом більше 2 секунд призведе до негайного активізування виходу П, незалежно від стану входів 1, 2, ЗД та входу ВП. При успішному активізуванні виходу П світиться індикатор „Затримка/Пуск”. Якщо вхід ДТ активовано, вихід П або блок живлення несправні – активізування виходу П не відбувається, при цьому мигає індикатор „Затримка/Пуск” та індикатор несправного кола на платі модуля.

ЗД – вхід „Зона доступу”. Якщо ЗД не знаходиться в черговому режимі то після закінчення затримки модуль переходить в режим очікування чергового режиму ЗД, при цьому світиться індикатор „Контроль доступу”. Якщо вхід ЗД перейшов в черговий режим після закінчення затримки то модуль переходить до режиму гасіння.   

ДТ – вхід „датчик тиску”. Вхід контролює тиск в газових балонах або справність інших контрольованих частин установки пожежегасіння. Якщо вхід активовано, то активізування виходу П не відбувається за будь-яких обставин. При цьому вихід ВН переходить в активний стан. Якщо вхід ДТ знаходиться в режимі несправності то активації виходу П  від входів 1 та 2 не відбувається.

+12, 0В – вхід живлення модуля. В автоматичному режимі роботи модуля використовується для скидання (короткочасне зняття напруги живлення).

UП+, UП- - вхід для підключення зовнішнього джерела живлення напругою (11-30) В для живлення виходу П. Вхід контролюється на наявність необхідного рівня напруги. Номінальна вхідна напруга обирається за допомогою джемпера 12/24 на платі модуля.

Виходи.

0В – схемна земля.

П (П+, П-) – контрольований вихід для підключення виконуючого пристрою (піропатрону або електроклапану). Вихід контролює цілісність шлейфу живлення до виконуючого пристрою. 
ВН – вихід для передачі сигналу несправності (типу відкритий колектор). Активізується при виникненні режиму несправності на входах РП, ВП, ДТ, ЗД, 1, 2, UП+, UП-, виході П та активації виходу ВП під час чергового режиму модуля.

ОПОВ. – вихід оповіщення про затримку та пожежегасіння. Активізується на початку затримки або при активізуванні виходу РП. Виконаний як сухий контакт нормально розімкнутого реле.

ЗП – вихід на індикатор „затримка/Пуск”. Індикатор миготить при відліку затримки, та світиться під час активізування виходу П (світиться ще й після активізації виходу П, якщо вихід працює в імпульсному режимі).

ІЗД – вихід на індикатор „Зона доступу”. Індикатор світиться у випадку неготовності входу ЗД під час затримки.

ІВП - вихід на індикатор „Відміна пуску”. Світиться під час активізації входу ВП під час затримки, миготить при:

· активації входу ВП в черговому режимі;

· несправності джерела живлення;

· активізуванні входу ДТ;

· під час затримки, якщо входи ДТ, ВП, UП знаходяться в режимі несправності. 

Індикатори на платі

ЗО (зовнішнє обладнання) – мигає при активізуванні  або несправності шлейфа ДТ та при несправності шлейфів 1 та 2; . 

ВП (відміна пуску) – мигає при несправності шлейфа ВП або при несправності живлення виходу П, світиться при активації щлейфу ВП. Не світиться якщо вхід в черговому режимі.

БЖ (блок живлення) – несправність блоку живлення (напруга на вході UП нижче норми), в черговому режимі постійно світиться.
РП (ручний пуск) – мигає тільки при несправності шлейфа РП, світиться при активації РП, в черговому режимі не світиться.

ПП (піропатрон) – мигає при несправності шлейфа виходу П, світиться при активації виходу П;

ЗД (зона доступу) –  мигає тільки при несправності шлейфа ЗД, світиться при активації ЗД, в черговому режимі не світиться.

6 Органи керування


Органи керування на друкованій платі призначені:

Джампер 12/24 – задає номінальну напругу контролю входу UП. При замкнутих контактах – контролюється напруга 12В, при розімкнутих – 24В. 

Кнопка „Прог.” – в черговому режимі модуля виконує функцію скидання режиму пуску, якщо натиснута при подачі живлення – здійснює вхід в програмування модуля.

Перемикачі SW1 та SW2 використовуються для програмування модуля в режимі програмування.

7 Підготовка до роботи


7.1 Рекомендації з підключення
1. Захисні діоди та кінцевий резистор на виходах П+ та П- мають бути встановлені безпосередньо біля контактів запуску установки пожежегасіння, та при можливості захищені корпусом.

2. МУП та блок живлення повинні бути як найближче розташовані до УПГ. Це робиться для зменшення довжини дротів між МУП та УПГ та запобігання падіння напруги на них при великих струмах запуску УПГ.

3. Якщо сигнальний шлейф для автоматичного запускання МУП (входи 1 та 2) має велику довжину рекомендується використовувати екранований провід типу «вита пара».

4. Рекомендований поперечний переріз дротів для запускання УПГ при максимальному струмі запуску 5А – не менше 0,75мм2 для мідного багатожильного дроту. 
5. Для підключення МУП зі сторони ППКП «Тірас-П» використовувати тільки МРЛ-2.

7.2 Підключення входів – виходів
Підключення входів та виходів необхідно здійснювати відповідно додатку А. Якщо будь-який з входів РП, ВП, ДТ та ЗД не використовується, його необхідно заглушити резистором 1,5 кОм (між клемами 0В та відповідним входом).

Для керування роботою МУП можливе підключення ПКІ (розділ 7.4).
Увага! До МУП можливо підключити тільки один ПКІ. При необхідності керування МУП більше, чим з одної точки необхідно використовувати пристрої ручного запускання та зупинення.

При використанні ПКІ тільки в якості індикації (тільки при підключенні виходів ЗП, ІЗД та ІВП) кількість паралельно підключених ПКІ не обмежується.
7.3 Програмування часових параметрів МУП
Вхід в програмування. 

Для входу в програмування необхідно:

· вимкнути живлення модуля;

· натиснути кнопку „Прог” на платі модуля;

· включити живлення, через 2 секунди відпустити кнопку.

Програмування часу затримки.  Час затримки – це час від активації входів 1 та 2 до активації виходу П (час на евакуацію).  

На SW1 всі перемикачі перевести в положення „OFF”. На SW2 встановити необхідний час та натиснути кнопку „Прог”. Комбінації перемикачів для установлювання часу затримки на SW2 (1234):
	SW2
	Час, сек.
	SW2
	Час, сек.
	SW2
	Час, сек.

	0000
	0
	1010
	100
	0101
	200

	1000
	20
	0110
	120
	1101
	220

	0100
	40
	1110
	140
	0011
	240

	1100
	60
	0001
	160
	1011
	260

	0010
	80
	1001
	180
	0111
	280


Програмування часу активації виходу П.  Час активації – це час, на який буде активовано вихід П.  

Перемикач SW1-1 в положенні „ON”. На SW2 встановити необхідний час та натиснути кнопку „Прог”. Комбінації перемикачів для установлювання часу активації на SW2 (1234):
	SW2
	Час, сек.
	SW2
	Час, сек.
	SW2
	Час, сек.

	0000
	постійно
	0100
	4
	0010
	16

	1000
	2
	1100
	8
	1010
	32


Вихід з програмування 

Для виходу з режиму програмування необхідно знеструмити модуль. При наступній подачі живлення модуль перейде в один з робочих режимів.
7.4 Підготовка ПКІ до роботи 

З’єднати однойменні контакти ПКІ та МУП, перевірити працездатність індикації та кнопок в різних режимах роботи. Після закінчення перевірки запломбувати кнопку ручного пуску АЗПЗ, як показано на рисунку 1. Розкладка контактів для підключення в ПКІ – додаток А, рисунок А.3.
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Рисунок 1 – зовнішній вигляд ПКІ з пломбою.

8 Технічні характеристики


	Параметр
	Значення

	Струм споживання по входу +12, мА, не більше

  - в режимі спокою
  - в режимі пожежі
	50

160

	Максимальна напруга комутації виходу „ОПОВ”, В
	28

	Максимальний струм комутації виходу „ОПОВ”, А
	2

	Максимальна напруга комутації виходу „UП”, В
	28

	Максимальний струм комутації виходу „UП”, А
	5

	Опір проводів входів, Ом, не більше
	220

	Опір втрат між проводами входів, кОм, не менше
	50

	Час готовності модуля, секунд, не більше 
	2

	Габаритні розміри МУП, мм, не більше (в корпусі)
	155х110х30

	Габаритні розміри ПКІ, мм, не більше
	116х82х27

	Маса, грам, не більше
	80

	Середній наробіток на відмову, годин, не менше
	40000

	Середній термін служби, років, не менше
	10


9 Свідоцтво про приймання  


	       Модуль МУП з версією  програмного забезпечення MUP    відповідає технічним умовам

ТУ У 31.6-25499704-004:2005 і визнаний придатним для експлуа-тування.

Заводський номер приладу вказаний в правому верхньому кутку обкладинки паспорта. 
	 Дата виготовлення, печатка СТК




10 Свідоцтво про повторну перевірку


Прилад, який знаходиться на складі ВКПФ „Тірас” більше 6 місяців, підлягає повторній перевірці перед відвантаженням.

Дата повторної перевірки _______________

Представник СТК підприємства __________________ м.п.

11 Гарантійні зобов’язання 


Виробник гарантує відповідність приладу вимогам технічних  умов у разі дотримання споживачем  умов експлуатування, транспортування, зберігання й монтажу, установлених технічними умовами підприємства-виробника. Термін дії гарантії – 24 місяці з дати випуску або з дати перепровірки приладу.

12 Інформація про ремонти


Ремонт приладу проводиться підприємством-виробником. 

Безкоштовному ремонту підлягають прилади, в яких не закінчився термін дії гарантії, та експлуатації яких проводилась згідно даного паспорту.

Для здійснення ремонту прилад висилається разом з листом, у якому повинні бути зазначені: характер несправності, місце експлуатування приладу, контактний телефон особи по питанням ремонту. 

13 Перелік монтажних і запасних частин


Таблиця 13.1 – перелік запасних частин МУП

	Найменування
	Кількість, шт.

	 Резистор 491-1.5 к0м ±1%
	7

	 Резистор 491-2.2 к0м ±1%
	2

	 Діод1N5408 (3А, 100В)
	2

	 Світло діод зелений L53GD
	1

	 Світло діод жовтий L53YD
	1

	 Світло діод червоний L53HD
	1


Таблиця 13.2 – перелік запасних частин ПКІ

	Найменування
	Кількість, шт.

	 Пломба бумажна
	6


14 Інформація про сертифікації


14.1 Модуль управління пожежогасінням відповідає всім обов’язковим вимогам ДСТУ EN54-13: 2004, ДСТУ 4113-2001, ГОСТ 23511-79. Сертифікат відповідності № UA1.016.0042306-09 від 03.07.2009 р., термін дії до 15.06.2014 р.

14.2 Система управління якістю ВКПФ «Тірас» сертифікована в системі сертифікації Укрсепро на відповідність ДСТУ ISO9001-2001. Сертифікат відповідності №UA2.011.03634 від 16.06.2009р, терміном дії до 15.06.2014 р.

Додаток А

Схеми електричних з’єднань

[image: image2.png][1o Buxopy XXMBNeHHs
cnosiwysauvis MIMKI1

Jo OB MIMKI1
o 3oHum MNMKIT1

“3atpumkalllyck’

“3oHa pgoctyny”

‘BigmiHa nycky”

1,5 kOm

1,5 KOM

2.2 kOMm

Brnok
KNBMEHHSA

=
Q I 7
w0
= N
L7
2,2 kOMm
-
¥
-
-
e
g
X
=
m
(o)
(=

[1o onoBiweHHA
npo eBakyauito

EnekTpoknanaH




Рисунок А.1 – Підключення входів та виходів МУП



Рисунок А.3 – приклад схеми підключення МУП з використанням ПКІ





Рисунок А.2 – приклад схеми підключення МУП до ППКП „Тірас-4П”
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